    Résumé
         Nous avons présenté dans ce mémoire un cadre de base sur le chaos et les bifurcations dans les systèmes dynamiques en dimension n (n>1).
        Au début, nous avons présenté l'importance de la théorie du chaos et bifurcations dans les systèmes dynamiques, et leurs applications dans les différents domaines de la science. Nous avons démontré que le chaos représente un mécanisme important d'adaptation, et qu'il intervient largement dans le monde du vivant.
        Après, on a focalisé sur deux théories des systèmes dynamique, on parle de la théorie de la bifurcation et la théorie de chaos. On a exposé l'un des bifurcations la plus étudiée aux systèmes dynamiques au cours des dernières années, appelé ‹‹ la bifurcation collision des frontières ›› qui ce produit aux systèmes dynamiques lisses par morceaux. On a présenté également quelques propriétés et quelques types de chaos, l'un de ces types est ‹‹ le chaos robuste ››.
       Finalement, on a examiné le chaos robuste sur une famille d'applications de Lozi avec la fonction max et démontré qu'ils peuvent avoir des attracteurs chaotiques robustes pour certaines valeurs de ces deux paramètres, nous avons donné certaines conditions et certaines formes de deux fonctions f et g pour les deux paramètres a et b, de sorte que ces cartes converge vers un attracteur chaotique robuste. Le contenu de cette partie à fait l'objet d'une publication international ‹‹ Robust Chaos in a General Lozi Mapping with Max Function, Far East Journal of Dynamical Systems, Vol 26, Num 1, pages 15-29, 2015 ››.
ملخص
          قدمنا ​​في هذه الورقة إطارا أساسيا على التشعبات والفوضى في الأنظمة الديناميكية في البعد  ن (ن> 1)       
        في البداية، قدمنا ​​أهمية نظرية الفوضى والتشعبات في الأنظمة الديناميكية وتطبيقاتها في مختلف مجالات العلوم. أثبتنا أن الفوضى هي آلية هامة للتعامل وتشارك على نطاق واسع في العالم المعاش.     
        ثم ركزنا على نظريتين من الأنظمة الديناميكية،  نظرية التشعب ونظرية الفوضى، من بينها التشعبات الأكثر دراسة في الأنظمة الديناميكية في السنوات الأخيرة، وهي تشعب التصادم على الحدود.  قدمنا ​​أيضا بعض الخصائص وبعض أنواع الفوضى، واحد من هذه الأنواع هي الفوضى القوية.
وأخيرا، تم فحص الفوضى القوية على عائلة تطبيق لوزي مع دالة  max  وأثبتنا أنها يمكن أن يكون لها جواذب فوضوية قوية من أجل بعض قيم الوسيطين  a  وb ، قدمنا ​​أيضا ظروف وأشكال معينة للدالتين f و g و للوسيطين a و b، بحيث هذا التطبيق يتقارب نحو جاذب فوضوي قوي. محتويات هذا الجزء تم نشره في المجلة العالمية  (Far East Journal of Dynamical Systems, Vol 26, Num 1, pages 15-29, 2015 )
Abstract
      We have presented in this paper a basic framework on chaos and bifurcations in dynamic systems in dimension n ( n> 1).
            At the beginning, we presented the importance of the theory of chaos and bifurcations in dynamic systems, and their applications in different  fields of science. We have shown that chaos represents an important mechanism of adaptation, and that it intervenes widely in the living world.
           Next, we focused on two theories of dynamic systems, one talks about the theory of bifurcation and the theory of chaos. One of the most studied bifurcations has been exposed to dynamic systems in recent years, called the "bifurcation collision of boundaries" which produces this to smooth dynamic systems in pieces. We have also presented some properties and some types of chaos, one of these types being "robust chaos".
          Finally, we have examined the robust chaos on a family of Lozi applications with the max function and demonstrated that they can have robust chaotic attractors for some values ​​of these two parameters, we have given certain conditions and forms of two functions F and g for the two parameters a and b, so that these maps converge towards a robust chaotic attractor. The content of this part is the subject of an international publication " Robust Chaos in a General Lozi Mapping with Max Function, Far East Journal of Dynamical Systems, Vol 26, Num 1, pages 15-29, 2015 "  
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